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Schwenksitzvorrichtunq 

Die Erfindung betrifft eine akciv-dynamische Sitzvorrichtung 
mit einem Sitzteil, das gegeniiber einer vertikalen Bezugslinie 
neigbar ist, and eine Reihensit zvorrichtung, die mit derart 
neigbaren Sitzteilen ausgestattet ist . 

Herkommliche Si t zvorrichtungen konnen als passive oder 
aktive Sit zvorrichtungen unterschieden werden. Passive Sitz-. 
vorrichtungen sind dazu eingericht et , an den Korper einer 
sitzenden Person zur Vermeidung von Belastungen moglichst 
weitgehend entsprechend den anatomischen Gegebenheiten 
angepai^t zu sein. Dies ist jedoch nachteilig, da durch eine 
optimale Formanpassung eine Unterbeanspruchung der Muskeln 
und damit deren Schwachung bewirkt wird. Dazu im Gegensatz 
sind aktive Sit zvorrichtungen dazu eingerichtet , dafi die 
sitzende Person muskulaturstarkende Bewegungen ausfuhren kann. 

Aktive Sit zvorrichtungen sind daher in der Regel dazu einge- 
richtet, daS ein Sitzteil allseits neigbar oder schwenkbar" 
derart elastisch an einem Basisteil angebracht ist, daS die 
sitzende Person bei Verkippung des Sitzteils unter Einsatz von 
Korperarbeit leicht wieder in die Ausgangsposit ion gelangt. Es 
ist allgemein bekannt , daS zu diesem Zweck zwischen dem Sitz- 
teil und dem Basisteil eine Federverbindung angebracht ist, 
die bei Sit zteilauslenkung eine Gegenkraft lief ert . 

Es ist beispielsweise bekannt , eine derartige Federverbindung 
als Biegegelenk 51 an einem einsauligen Hocker bereitzu- 
stellen, der in Fig. 5 illustriert ist. 

Derartige herkommliche Sitzvorrichtungen mit elastisch 
neigbarem Sitzteil besitzen die folgenden Nachteile. Erstens 
bedeutet das Verschwenken in die geneigte Ausrichtung bei 
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herkommlichen Sitzvorrichtungen immer, daS ein instabiler 
Zustand eingenommen wird. Die sitzende Person ist immer 
gezwungen, sich mit den Beinen abzustutzen oder in die 
ungeneigte Ausgangsposit ion zuruckzuschieben . Dies entspricht 
zwar dem Sinn einer aktiven Sitzvorrichtung, ist aber bei 
dauerhaftem Einsatz als Burostuhl inakzeptabel . Zweitens sind 
bei herkommlichen aktiven Sitzvorrichtungen in der Regel 
aufwendige Vorkehrungen zur Bereitstellung verschiedener 
Sitzbedingungen zu treffen. So ist beispielsweise bei einem 
Hocker gemaB Fig. 5 die Bereitstellung einer Hohenverstell - 
barkeit mit zusatzlichen Stabilitats- bzw. Sicherheits- 
problemen verbunden. AuSerdem ist die Federkons tante des 
Federgelenks an eine vorbestimmte , mittlere Korpermasse - 
angepaSt, so daS ein Einsatz bei besonders geringen oder .: 
besonders groSen Korpermassen nur eingeschrankt wirksam i'st . 

Aufgrund der genannten Nachteile haben sich herkommliche / 
aktive Sitzvorrichtungen bisher nicht als Sitze fiir den Dauer- 
oder Rout inebetrieb beispielsweise im Buro durchgesetzt . 

Aufierdem sind die herkommlichen aktiven Sitzvorrichtungen in 
einer Vielzahl von Fallen nicht anwendbar, in denen eine 
sitzende Person iiber langere Zeit an einen Platz gebunden ist, 
aus Entspannungsgrunden aber auch im Sitzen Bewegung benotigen 
wiirde . Hierzu zahlt beispielsweise das Sitzen in Verkehrs- 
mitteln, in Zuschauerraumen oder in sonstigen Warteraumen . • Es 
ist bei derart offentlich zuganglichen Platzen nicht zumutbar, 
daS jeder Sitzende die geniigende Korperkraft zur laufenden 
Aufbringung der Riickstellbewegung besitzt bzw. bereitstellt . 

Die Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine verbesserte 
aktive Sit zvorrichtung bereitzustellen , mit der der Einsatz- 
be reich herkommlicher Sitzvorrichtungen erweitert wird und mit 
der insbesondere die Stabilitat und Sicherheit gegeniiber 
herkommlichen aktiven Sitzvorrichtungen erhoht wird. 

Diese Aufgabe wird durch Sitzvorrichtungen mit den Merkmalen 
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von Patentanspruch 1 gelost . Vortsilhafte Ausf iihrungsf ormen 
der Erfindung ergeben sich aus den abhangigen Anspruchen. 

Die Grundlage der Erfindung ist die Schaffung einer Sitz- 
vorrichtung mit einem schwenkbaren Sitzteil, das so an einem 
Basis- Oder Standteil angebracht ist, daS bei Ausiibung einer- 
Auslenkkraft zur Bewegung des Sitzteils in einen verschwenkten 
Zustand gleichzeitig auf das Sitzteil eine Riickstellkraf t 
ausgeubt wird, die der Auslenkkraft entgegengeset zt gerichtet 
ist. Im Gegensatz zu herkommlichen Sitzvorrichtungen, wo der 
Auslenkkraft ausschlieSlich die elastische Riickstellkraf t 
einer Federverbindung als Gegenkraft entgegengerichtet ist, 
wird bei der erf indungsgemaSen Sit zvorrichtung das Sitzteil so 
verschwenkbar am Basisteil angebracht, daS das Sitzteil 
mit dem Tragermittel in Bezug auf die Verbindung mit dem 
Basisteil einen Hebel bildet, der bei Belastung des Sitzteils 
ein Ruckstelldrehmoment auf das Sitzteil ausiibt . Das Sitzteil 
ist durch Tragermittel mit einer Hohe (H) iiber einer Ver- 
bindung mit dem Basisteil angeordnet . Die Verbindung ist dazu 
eingerichtet ; daS sich bei Verschwenken des Sitzteils in eine 
Schwenkrichtung um eine Schwenkachse (A) diese Schwenkachse 
selbst in die Schwenkrichtung bewegt . Die Schwenkachse besitzt 
eine Orientierung (Richtung) , die je nach Schwenkrichtung 
veranderlich ist, d. h. das Sitzteil ist allseits schwenkbar. 
Wenn die Achsenverschiebung (r) zwischen der Lage der Schwenk- 
achse im unverschwenkten Zustand und der aktueilen Lage der 
Schwenkachse groSer als die horizonrale Auslenkung des Sitz- 
teils ist, wird das Ruckstelldrehmoment gebildet . Dadurch wird 
das Sitzen auf einer erf indungsgemaSen Sit zvorrichtung dahin- 
gehend stabilisiert , daS zur Ruckfiihrung des Sitzteils vom 
verschwenkten in einen unverschwenkten Zustand (Grundzustand) 
von der sitzenden Person keine zusatzliche Muskelkraft aus- 
geiibt werden muS. 

GemaS einer bevorzugten Ausf uhrungs form der Erfindung ist das 
Sitzteil an einem Tragermittel befestigt, daS derart mit einer 
im wesentlichen horizontalen Schwenkachse elastisch verschwenk- 
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bar mit einem Basisteil verbunden ist, daS im verschwenkten 
Zustand ein ruckstellendes Drehmoment in Bezug auf die Dreh- 
achse auf dasSitzteil wirkt , Die Schwenkverbindung ist vor- 
zugsweise elastisch. Das Tragermittel kann beispielsweise 
durch eine starre Saule gebildet werden, an deren in Stand- 
position oberen Ende das Sitzteil befestigt ist und die am 
unteren Ende eine Auskragung aufweist, mit der die Saule 
elastisch auf dem Basisteil aufliegt oder an diesem hangt . 
Die Tragersaule kann unterhalb der Auskragung einen heraus- 
ragenden Teil aufweisen. 

Durch die Verbindung der Tragermittel mit dem Basisteil wird 
eine Bezugsebene gebildet, in der die moglichen Schwenkachsen 
des Tragermittels mit dem Sitzteil liegen. Bei einem allseits 
neigbaren Sitzteil ist das Tragerm.i ttel und die elastische 
Verbindung mit dem Basisteil axialsymmet risch in Bezug. auf 
eine im Grundzustand im wesentlichen vertikale Bezugsachse des . 
Tragermittels ausgebildet. Die Sit zeigenschaf ten einer' er- 
f indungsgemaSen Sitzvorrichtung werden entscheidend durch die 
Hohe (itn f olgenden : Schwenkhohe H) des Sitzteils uber der 
horizontalen Bezugsebene und den radialen Abstand (im 
f olgenden: Achsenverschiebung r) der aktuellen Schwenkachse 
von der Symmetrieachse des Tragermittels, die von der Schwenk- 
achse im unverschwenkten Zustand geschnitten wird, bestimmt. 
Die Gesamtsit zhohe der erf indungsgemaSen Sitzvorrichtung setzt 
sich somit im wesentlichen aus dem Abstand der Bezugsebene der 
elastischen Verbindung uber dem Untergrund und der Schwenkhohe 
zusammen. 

GemaS einer alternativen Ausf iihrungsf orm besitzt eine erfin- 
dungsgemaSe Sitzvorrichtung eine Vielzahl von neigbaren Sitz- 
teilen, die beispielsweise zur Bildung einer sogenannten 
Systembestuhlung reihen- oder matrixartig an einem gemeinsamen 
Basisteil angebracht sind. 

Erf indungsgemaSe Sitzvorrichtungen besitzen die folgenden 
Vorteile. Erstens sind erf indungsgemaSe Sitzvorrichtungen 
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selbststabilisierend . Durch die Masse der sitzenden Person 
wird bei Verschwenken des Sitzteiles der Betrag des riick- 
stellenden Drehmoments bestimmt, so daS die selbststabilisie- 
rende Wirkung bei beliebigen Massen auftritt (Gewichtsun- 
abhangigkeit ) . Zweitens laSt sich die erf indungsgemaSe Sitz- 
vorrichtung mit geringem Aufwand hohenverstellbar aufbauen. 
Der Aufbau ist so einfach, daS eine Kompatibilitat mit den 
Grundformen der Basisteile herkdmmlicher Biirostuhle gegeben 
ist. Ferner wird erstmalig ein Sitzaufbau beschrieben, der die 
Gestaltung einer aktiven Systembestuhlung ermoglicht. Weitere 
Vorteile ergeben sich aus der Moglichkeit, die aktive, all- 
seitig neigbare Sit zvorrichtung leicht in eine aktive Sitz- 
vorrichtung, die nur in eine vorbest inamte Richtung neigbar ist 
(Schaukelzustand) , oder in eine stabile, passive Sitzvor- 
richtung umzuwandeln . 

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung werden im 
einzelnen unter Bezug auf die beigefugten Zeichnungen 
beschrieben. Es zeigen: 

Fign. lA, IB eine schemat ische Schnittansicht einer ersten 
Ausf uhrungsf orm einer erf indungsgemaSen Sitz- 
vorrichtung in einem unverschwenkten (A) bzw. 
verschwenkten (3) Zustand; 

Fig. 2 eine schemat ische Schnittansicht (Teilansicht ) 

einer weiteren Ausf uhrungsf orm einer erfindungs- 
gemaSen Sit zvorrichtung ; 

Fign. 3A, 3B schematische Schnit tansichten zur Illustration 

verschiedener Gestaltungsf ormen von Tragermitteln 
einer erf indungsgemaSen Sit zvorrichtung ; 

FjLgn. 4A-4D schematische Schnittansichten verschiedener 
Gestaltungen von Verbindungsmitteln, die an 
erf indungsgemaSen Sitzvorrichtungen vorgesehen 
sind; und 
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Fig. 5 eine herkommliche aktive Sitzvorrichtung mit 

beweglichem Sitzteil (Stand der Technik) . 

Die erf indungsgemafie Sitzvorrichtung gemaS den Fign. lA und IB 
umfaSt ein Sitzteil 10, das an einem Tragermit tel 20 befestigt • 
ist, das liber elastische Verbindungsmit tel 30 mit dem Basis- 
teil 40 verbunden ist. Die Sitzvorrichtung steht fest oder 
rollend mit dem Basisteil 40 auf einem Untergrund 50, so daS 
sich in Standposit ion das Sitzteil 10 am oberen Ende des 
Tragermittels 20 bef indet . Das Sitzteil 10 umfaSt eine Sitz- 
platte 11, die an ihrer Oberseite je nach Anwendungsf all ' mit 
einer passenden Formung oder Polsterung 12 versehen ist.. Das 
Tragermittel 20 wird durch eine Tragersaule 21 und eine 
Saulenhulse 22 gebildet. Die Saulenhiilse 22 besitzt an ihrem 
in Standposition unteren Ende einen geschlossenen Boden, der 
einen Unterstiit zungspunkt 23 fiir die Tragersaule 21 bildet. 
AuSerdem besitzt die Saulenhulse 22 an ihrem oberen Ende eine 
seitliche Auskragung 24, die mit den Verbindungsmitteln 30 
zusammenwirkt . Die Verbindungsmit tel 30 sind bei der dar- 
gestellten Ausfuhrungsform eine Federauflage 31, die axial- 
symmetrisch zu der Tragersaule 21 angeordnet ist. Die Feder- 
auflage 31 wird von einer Tragerauf nahme 41 des Bodenteils 40 
gehalten. Die genannten Komponenten der Sitzvorrichtung wirken 
wie folgt zusammen. 

Wenn sich eine Person auf das Sitzteil 10 setzt, werden die 
Verbindungsmittel 30 einer Kraftwirkung ausgesetzt . Bildet die 
sitzende Person bei ruhigem, im wesentlichen axialsyrnmetrischem 
Sitz eine senkrecht nach unten gerichtete Gewichtskraf t , so 
wird die federnde Auflage gleichformig komprimiert, wie es bei 
einer herkommlichen passiven Sitzvorrichtung mit starrer, 
federnd gelagerter Saule der Fall ist. Bewegt sich jedoch die 
Person in eine horizontale Richtung (Schwenkrichtung S) , so 
wird zusatzlich eine Auslenkkraft ausgeiibt, unter deren 
Wirkung die Kompression des f edemden Auf lagers unsymmetrisch 
erfolgt. Auf der Seite, zu der die horizontale Bewegung 
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erfolgt, ist die Kompression starker als auf der entgegen- 
gesetzten Seite der Sitzvorrichtung . Das Sitzteil 10 und das 
mit dem Sitzteil 10 fest verbundene Tragermittel 20 werden 
somit um eine Drehachse geschwenkt, die im wesent lichen in 
einer horizontalen Bezugsebene zwischen der Auskragung 24 und 
dem Trager 41 liegt . Die Schwenkachse liegt ferner im wesent- 
lichen senkrecht zur horizontalen Bewegungsrichtung und bewegt 
sich von A nach A' . 

Der verschwenkte Zustand der Sitzvorrichtung ist (ohne die 
sitzende Person) in Fig. 13 dargestellt. Da die elastische 
Verbindung zwischen dem Tragermittel und dem Basisteil kein 
starres Lager bildet, ist der Ort der Schwenkachse beim 
Verschwenken nicht fest. Die horizontale Auslenkung des Sitz- 
teils 10 erfolgt in einer Richtung, die in der Zeichnungsebene 
liegt. Die Schwenkachse A' steht somit senkrecht auf der 
Zeichnungsebene und liegt in der Bezugsebene E (ebenfalls 
senkrecht auf der Zeichnungsebene) . In diesem Zustand wirkt 
liber das Tragermittel 20 mit der Tragersaule 21 und der Saulen- 
hiilse 22 auf das Sitzteil ein Drehmoment , das in Bezug auf die 
Schwenkachse A' riickstellend in Richtung des Pfeiles R wirkt. 
Entsprechend wirkt auf das Sitzteil 10 eine Ruckstellkraf t , 
die eine Riickkehr in den unverschwenkten Zustand ohne zusatz- 
lichen Muskelkraf tauf wand der sitzenden Person ermoglicht. 

Die GroSe des Drehmoments und somit die Si tzeigenschaf ten der 
Sitzvorrichtung werden durch die Schwenkhohe H (s. Fig. lA) 
und die Achsenverschiebung r (s. Fig. IB) bestimmt. Wenn das 
Lot vom Punkt 13 der Kraf tiibertragung vom Sitzteil auf das 
Tragermittel die Bezugsebene E innerhalb des Abstandes 
r = A-A' schneidet, so wird das Ruckstelldrehmoment ausge- 
bildet. Fur ein stabiles Sitzen muS gelten 

r < tan o • H (1) 

wobei 0 der Schwenkwinkel (siehe Fig. IB) ist. Mit einem in 
Bezug auf die Verbindung zum Basisteil hohenveranderlichen 
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Sitzteil laSt sich die erf indungsgemaSe Sitzvorrichtung auch 
2um Sitzen im. indif f erenten Oder labilen Gleichgewicht 
einrichten, Hierzu wird H derart verandert, daS jeweils 
r = tan0-H oder r > tane-H gilt. Die Stabilitat des Sitz- 
teiles ist somit nur gewahrleistet , solang.e der Ansatzbereich 
13 zwischen dem Sitzteil 10 und der Tragersaule 21 nicht 
waiter als die Achsenverschiebung r von der vertikalen 
Symmetrieachse der Sitzvorrichtung abweicht . 

Die in den Fign. lA und IB dargestellte Sitzvorrichtung kann 
wie folgt modifiziert werden. Anstelle des fasten Ansatz- 
bereiches 13 kann ein Gelenk vorgesehen sein, wie es bei- 
spielsweise im deutschen 'Gebrauchsmuster' DE-GM 2 95 16 7-94 
beschrieben ist. In diesem Fall ist das Verschwenken des 
Sitzteils nicht wie bei einem starren Ansatz mit einer Sitz- 
teilneigung verbunden. Vielmehr kann das Sitzteil horizontal 
ausgerichtet bleiben . 

Ferner kann die Tragersaule 21 eine mechanische Federung oder 
eine Gasfeder enthalten. Es kann ferner eine Hohenverstellvor- 
richtung an der Tragersaule 21 vorgesehen sein. Gerade fiir 
diese Gestaltungen ist die Aufnahme der Tragersaule in der 
nach unten ragenden Hiilse vorgesehen. AuSerdem ist es moglich, 
zwischen der Tragersaule 21 und der Saulenhiilse 23 im oberen 
Bereich der Saulenhiilse, z.B. in Kohe der Auskragung 24, 
Lager- oder Abstandshaltermittel vorzusehen. Die Saulenhulse 
23 kann eine geschlossene Zylinderform oder eine Stangenform 
besitzen, bei der eine Vielzahl von Haltestangen zwischen der 
Auskragung 24 und dem Unterstut zungsbereich 23 angeordnet 
sind. 

Die Auskragung 24, das Verbindungsmittel 30 und die Trager- 
aufnahme 41 konnen eine in Bezug auf die unverschwenkte Trager- 
saule axialsymmetrische (z.B. kreisf ormige ) oder auch eine 
anderweitige (z.B. rechteckige) Grundform besitzen. Das Boden- 
teil 40 kann statt der dargestellten Kegelstumpf gestalt aus 
einzelnen Stiitzbeinen bestehen, die an ihren unteren Enden mit 
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einem Bodenkreuz (z.B. DIN-gerecht mit f linf Auf lagepunkten) 
angebracht sind. Ferner konnen zwischen dem Bodenteil 40 und 
dem Untergrund 50 Tragerrollen oder -walzen angebracht sein. 

Ein Ausschnitt einer zweiten Sitzvorrichtung ist in Fig. 2 
gezeigt . Die Merkmale des . Sitzteils 10, der Tragersaule 21, 
der Saulenhulse 22 und der Tragerau'f nahme 41 des nicht dar- 
gestellten Basisteils entsprechen im wesentlichen denen gemaS 
in den Fign. lA und IB. Jedoch ist die elastische Riickstell- 
verbindung zwischen dem Tragermittel 20 und dem Basisteil, die 
durch die Auskragung 24 und das Verbindungsmittel 3 0 gebi.ldet 
wird, modifiziert. Das Verbindungsmittel 30 wird durch eine. 
elastisch def ormierbare Auf lageplatte 32 gebildet. Die 
Erf indung laSt sich aber auch mit einer starren Auf lageplatte 
realisieren. Die Auf lageplatze 32 besitzt derartige AuSenmaSe 
(z.B. AuSendurchmesser) , da2 eine sichere Auflage auf der 
Tragerauf nahme 41 gewahrleis- et ist. In der Mitte besitzt die 
Auf lageplatte 3 2 eine Ausnehmung, deren Form und GroSe an die 
auSere Gestalt der Saulenhulse 22 angepafit ist, Die.Dicke der 
Auf lageplatte wird in Abhangigkeit vom Material (z.B. Gummi 
Oder ein anderes Elastomer) zur Bereitstellung der gevsainschten 
elastischen Eigenschaf ten geeignet ausgewahlt . Die Auskragung 
24 am oberen Ende der Saulenhulse ist nach oben gewolbt aus- 
gefiihrt. Die Auskragung 24 besitzt somit einen gekriimmten 
Querschnitt derart, daS der auSere Rand der Auskragung 24 von 
der Auf lageplatte beabstande- ist. 

Die Unterschiede' der Sitzteilauf lage zwischen den Fign. lA, B 
und 2 beziehen sich einerseits auf die veranderten dynami.schen 
Eigenschaf ten der Sit zteilruckstellung und andererseits auf 
die modulartige Trennbarkeit des Sitzteils 10 mit dem Trager- 
mittel 20 vom Bodenteil mit dem Verbindungsmittel 30, Die 
dynamischen Eigenschaf ten sind dadurch modifiziert, daS bei 
Auslenkung des Sitzteils 10 die Starke der Verschiebung der 
aktuellen Schwenkachse des Sitzteils mit dem Tragermittel 
selbst auslenkungsabhangig ist. Da sich die Schwenkachse durch 
die Krummung der Auskragung 24 bei kleinen Auslenkungen weniger 
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als bei groEen Auslenkungen verschiebt, ist bei einer gegebenen 
Verstellung A 0 das Ruckstelldrehmoment bei einer kleinen 
absoluten Auslenkung o geringer als bei einer groSen absoluten 
Auslenkung 0' . Damit wird die stabilisierende Ruckstellwirkung 
fur groSe Sitzteilauslenkungen verstarkt . Es konnen sogar 
Auslenkungen des Ansatzbereiches 13 "uber den Innenradius der 
Tragerauf nahme 41 hinaus realisiert werden. 

Die Trennbarkeit des Sitzteils 10 und des Tragermittels 20 von 
der restlichen Sit zvorrichtung ezTnogiicht einen Stuhlaufbau, 
der eine einfache Anpassung der Sit zvorrichtung an verschie- 
dene Anf orderungen und den Aufbau einer Systembestuhlung (s. 
unten) ermoglicht . 

Fur die Realisierung der erf indungsgemaSen Ruckstellwirkung 
des Sitzteils ist es nicht unbedingt notwendig, daS die-" 
Tragersaule 21 mit der Saulenhulse 22 an einem Unterstutzungs- • 
punkt 23 unterhalb der Verbindungsmittel 30 verbunden ist. Die 
Gestaltung mit der Saulenhulse ist in den Fign. lA, B, 2 und 
3A schematisch dargestellt. Es'ist vielmehr alternativ auch 
moglich, auf die Saulenhulse zu verzichten und stattdessen das 
Tragermittel 20 so zu gestalten, daS es aus einer Tragersaule 
21 und einer direkt an dieser angebrachten Auskragung 25 
besteht . Die Auskragung 25 ist gemaS Fig. 3B in einem Zwischen- 
hohenbereich der Tragersaule angeordnet . Der unter der Aus- 
kragung herausragende Teil der Saule ist zur Aufnahme einer 
Hohenverstellung vorgesehen . ' So zeigen die Fign . 3A und 38 die 
Tragersaule 21 in zweiteiliger Form, bei der ein Saulenfufi 211 
uber eine Schraubverbindung mit einer Stellsaule 212 verbunden 
ist. Durch Verdrehung des Sitzteils 10 mit der Stellsaule 212 
gegeniiber dem Saulenfufi 211 kann die Schwenkhohe H der Sitz- 
vorrichtung verandert werden. Die Tragersaule kann aber auch 
in der Hohe der Auskragung enden . 

Die Fign. 4A bis 4D zeigen alternative Gestaltungsf ormen der 
Verbindungsmittel zwischen dem Tragermittel und dem Bodenteil . 
Dabei wird das Tragermittel jeweils durch eine Tragersaule 21 
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mit einer direkt angebrachten Auskragung 25 dargestellt. GemaS 
Fig. 4A wird das Verbindungsmittel wie bei Fig. 2 durch eine 
elastische oder eine starre Auf lageplatte 32 gebildet, wobei 
jedoch sowohl die Tragerauf nahme 41 des Basisteils (nicht 
dargestellt) als auch die Auskragung 25 einen gekriimmten 
Querschnitt aufweisen. Bei dieser Gestaltung wird die aus- 
lenkungsabhangige VergroSerung des Ruckstelldrehmoments , wie 
sie unter Bezug auf Fig. 2 erlautert wurde, noch verstarkt . 
Die Auskragung 25 besitzt auf der der Auf lageplatte 2uge- - 
wandten Seite die Form einer runden Kalotte, die ein rollendes 
Sitzgefiihl vermittelt . In Fig. 4B besitzt die Auskragung 25 
eine im wesentlichen ebene Gestalt . Die elastische Auf lage- 
platte 32 liegt auf einem Federausleger 42 auf. Die Fign. 4C 
bzw. 4D illustrieren, daS die Verbindung zwischen dem Trager- 
mittel und dem Bodenteil entweder hangend oder gestiitzt aus- 
gefuhrt sein kann. 

Die dynamischen Eigenschaf ten der vorzugsweise elastischen 
stabilisierenden Riicks tellverbindung zwischen dem Sitzteil und 
dem Basisteil konnen durch zusatzliche (nicht dargestellte) 
Bauteile zur Bildung eines asymmetrischen Verhaltens verandert 
werden. Beispielsweise ist es moglich, die Verbindungsmittel 
30 so einzurichten, dafi das Tragermittel 20 mit dem Sitzteil 
10 nur um Drehachsen verschwenkbar ist, die parallel zu einer 
festen Bezugsrichtung verlaufen. In diesem Fall ist lediglich 
eine Schaukelbewegung der Si t zvorrichtung moglich, die aber 
auch unter der erf indungsgemaSen Wirkung eines Ruckstelldreh- 
moments steht , Es konnen ferner Bauteile zur zeitweisen Ver- 
hinderung der Verschwenkbarkeit vorgesehen sein. Ein 
Blockierungsmittel zur senkrechten Fixierung des Tragermi ttels 
mit dem Sitzteil kann beispielsweise im Bereich des Ver- 
bindungsmittels durch eine keilformige Blockierung der elas- 
tischen Elemente oder am unteren Ende des Tragermittels durch 
eine Fiihrungsauf nahme gebildet werden. Im letzteren Fall kann 
beispielsweise ein am unteren Ende des Tragermittels 20 vor- 
gesehener Dorn mit einer einstellbaren Bef estigungsose zu- 
sammenwirken . 
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Gemafi einer besonderen Ausf lihrungsf orm der Erfindung wird eine 
reihen- oder matrixartige Anordnung von Sitzteilen auf einem 
gemeinsamen Basisteil in Form einer Systembestuhlung bereit- 
gestellt. Das Basisteil bildet fur jedes Sitzteil eine Aus- 
nehmung, deren Berandung z.B. entsprechend einer der Gestal- 
tungen der Tragerauf nahme 41 in den Fign. 1 bis 4 ausgebildet 
ist . Die elastischen Eigenschaf ten der Riickstellverbindung und 
somit die dynamischen Eigenschaf ten der Sit zvorrichtung lassen 
sich einfach an die jeweilige Anwendung anpassen. Beispiels- 
weise ist im Fall einer Zuschauerraumbestuhlung die Ver- 
schwenkbarkeit auf geringe Auslenkungen eingerichtet (kleine 
Schwenkhohe H, kleine Achsenverschiebung r) . Bei Systembe- 
stuhlungen beispielsweise fur Schul- oder Seminarraume kann 
die Verschwenkbarkeit zu groSeren Auslenkungen eingerichtet 
sein. 
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SCHUTZANSPROCHE 

1. Sitzvorrichtung mit einem Basisteil und mindestens einem 
Sitzteil, das zur Aufnahme einer Gewicht sbelastung einge- 
richtet und in Bezug auf das Basisteil aus einem Grundzustand 
in einen verschwenkten Zustand beweglich ist, 

dadurch gekennzeichnet , daS 

das Sitzteil mit einem Tragermittel verschwenkbar so am 
Basisteil angebracht ist, daS im verschwenkten Zustand durch 
die Gewichtsbelastung des Sitzteils am Tragermittel ein 
Drehmoment gebildet wird, das auf eine Ruckstellung des Sitz- 
teils in den Grundzustand gerichcet ist. 

2. Sitzvorrichtung gemaS Anspruch 1, bei der das Sitzteil in 
Bezug auf das Basisteil um eine Schwenkachse schwenkbar ist, 
die eine Orientierung besitzt, die je nach Schwenkrichtung 
des Sitzteils veranderlich ist . 

3 . Sitzvorrichtung gemaS Anspruch 2, bei der das Tragermittel 
unterhalb des Sitzteils mit einem Abstand (K) vom" Sitzteil 
eine Verbindung- mit dem Basisteil aufweist, die dazu einge- 
richtet ist, daS sich bei Verschwenken des Sitzteils in eine 
Schwenkrichtung die jeweilige Schwenkachse in die Schwenk- 
richtung verschiebt. 

4. Sitzvorrichtung gemaS. Anspruch 1, 2 oder 3, bei der die 
Verbindung eine elastische Verbindung ist. 

5. Sitzvorrichtung gemafi Anspruch 3 oder 4, bei der die 
Verbindung durch eine seitliche Auskragung des Tragermittels , 
Verbindungsmittel und eine Tragerauf nahme des Basisteils 
gebildet wird. 

6. Sitzvorrichtung gemaS Anspruch 5, bei der die Verbindungs- 
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mittel durch eine Federauf lage , eine Federauf hangung oder eine 
elastische Auf lageplatte gebildet werden, 

7. Sitzvorrichtung gemaS Anspruch 6, bei der die Auskragung 
und/oder die Tragerauf nahme eine abgerundete oder abgeschragte 
Oberflache besitzen, 

8. Sitzvorrichtung gemaiS einem der vorhergehenden Anspruche , 
bei der das Tragermit tel durch eine Tragersaule mit einer 
seitlichen Auskragung gebildet wird. 

9. Sitzvorrichtung gemaS einem der Anspruche 1 bis 7, bei der 
das Tragermittel durch eine Tragersaule mit einer Saulenhulse 
gebildet wird, die eine seitliche Auskragung aufweist und zur 
Bildung eines Unterstut zungspunkts fur die Tragersaule .einen 
■gechlossenen Hulsenboden besitzt. 

10. Sitzvorrichtung gemaS einem der Anspruche 1 bis 9, bei dem 
die Tragermittel Hohenverstellungsmittel zur Verstellung der 
Hohe des Sitzteils aufweisen. 

11. Sitzvorrichtung gemaS Anspruch 10, bei der die Hohen- 
verstellungsmittel in einem unteren Teil der Tragermittel 
vorgesehen sind. 

12. Sitzvorrichtung gemaS einem der Anspruche 1 bis 11, bei 
der Arretierungsmittel zur Arretierung der Tragermittel 
vorgesehen sind. 

13. Sitzvorrichtung gemaS einem der vorhergehenden Anspruche, 
bei der eine Vielzahl von Sitzteilen mit Tragermitteln an 
einem gemeinsamen Basisteil reihen- oder matrixartig ange- 
ordnet ist . 
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